Configurations

Decelération lors du braquage

Poignée arriére avec klaxon pour le rer t du chariot élévateur

Alarme de survitesse (5kmih) | ©
Alarme de survitesse (8km/h) | ©

Alarme de survitesse {10km/h) Q
Limite de vitesse (pas de type de limite ultime) Q
QPS{déplacement+levage+inclinaison+ accessoire) | ®
(I'abaissement n'est pas inclus)

Ensemble complet d'OPS

Py
L

Interrupteur de sécurité pour la ceinture de sécurité i

Sécurité | Dispositif de protection contre les surcharges de la valve hydraulique [2]
| Extincteur & poudre (0.5 kg) (@]

Extincteur & poudre (2 kg) O

Bipeur de reoﬁl . ®

Haut-parleur d'inversion (chinois)

Tampon électronigue supérieur
Rétroviseur central & grand angle

Reétroviseur, sur deux cotés+rétroviseur central & grand angle L]

Radar de recul (4 sondes) LS
Image de recul {1 caméra + 4 sondes) (®)]
Chargeur
Madéle de chargeur APSP-150V100A-51
Type de cablage
Puissance du chargeur KA <30
Modéle dinterrupteur 2 air de | |
I'alirr Hon de-niveau supéri | L B
Dans |a plage de tension d'entrée Vea

Niveau de protection

Température ambiante de
fonctionnement

Fiches et prises

Sigge semi-fermé
Siége a suspension totale

1 interface USB (5VMA
Confort { )

Unité de direction a trés faible couple

Valve de commande mécanigue

Ventilateur

Cabine montée sur panneau (avec ventilateur et essule-glace)

Radiateur

Climatiseur uniquement pour refroidissement

Climatiseur uniguement pour refroidissement+chauffage

Cablifdshieis Pare-brise avant {avec essui

Ir de souffl

Pare-brise arriére

glace/sans

Pare-brise supérieur (sans ventilateur)

Feu de travail arrigre LED (1)

Feu arriére LED rouge/bleu

Barre bleue gauche, droite et arrigre

Eclairage

Voyant d'alarme clignotant LED de type fixe

Gyrophare LED de type fixe

Gyrophare LED sonore de type fixe

Manchon pour cylindre de direction

Autres Manchons pour cylindre de direction et cylindre d'inclinaison

Type standard FICS (domestique)

Type triphasé 4 quatre fils

380+ 15%
1P20
-20-+45

Chargeur conforme 4 la norme nationale

APSP-150V2004-51

Temps de charge complet = capacité de charge requise / courant de charge + 0,2h.
Chargeur Par exemple : la capacité de la batterie est de 153,6V/2304Ah, et I'état de décharge est alarmé par instrument, le chargeur
est de 100A, donc le temps de charge complet est de 230 * 0,9 / 100 + 0,2 "2,27h
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ANHUI HELI CO ., LTD.

Adresse/No.668, route de FangXing, Hefei, Chine
Fax/+86-551-63639966
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ALIMENTE PAR BATTERIE AU LITHIUM

Performance puissante, haute effi-

. . cacité et économie d’énergie
Basé sur la plate-forme de chariot g

rd rd * - -
élévateur a contrepoids interne |
‘ - La tension passe de 80V du chariot traditionnel alimenté par batterie au lithium a 153,6 V. L'efficacité énergétique globale est considérablement
ameéliorée par I'augmentation de la puissance du moteur et la réduction du courant du moteur et du contréleur.

« Le moteur synchrone a aimant permanent pour véhicule électrique qui a une masse plus légére que le moteur asynchrone triphasé de méme

r rd , Pad r 4
'ntegre a Vec I entra’nement e’eC' énergie est adopté et I'efficacité globale est considérablement améliorée.
« Le chariot élévateur est équipé en standard d'un systéme de détection de charge standard, qui donne la priorité a la direction et permet

trique, le chariot élévateur est puis- déconomiser 5% dénergie
sant et tres efficace. Courbe defcact

% 2HIedIy

. 20 40 60 8 100 120 140
| : 'l Couple N *m

\ Le systéme d'alimentation intégré réduit le faisceau de cables, ce qui réduit
considérablement la perte de transmission de I'énergie électrique. Et les

) ) i : niveaux de piéces et de modules de contréle sont clairs et pratiques pour la
= Efficacité de conduite d'un moteur synchrone & aimant permanent sur sol plat maintenance |

A 7 - : 3 o )

Vitesse de conduite Pente avec charge
18km/h 17%

LT | Les fonctions de sécurité intelli-

= [Efficacité de conduite d'un moteur asynchrone triphasé sur sol plat

Puissant Economie Economie d

o T -
[ ]
gentes offrent une garantie

]

| globale.
fe
| 9 -
(._ | 5 ! —= Le systéme de refroidissement par liquide et de

[ ® " [ Yy e dissipation de chaleur a haut efficacité est équipé en

L a . 3 = S standard, ce qui peut répondre aux exigences du
| e . b — ¥ systéme de travail continu de S| automobile;

Linterrupteur de mise hors tension
d'urgence est équipé en standard
pour assurer la sécurité en cas
durgence ;

UNE NOUVELLE GENERATION

Protection de la sécurité de la tension au niveau du
" f 3 ¢ g systéme : Le chariot élévateur se caractérise par la
. ~ N . - o - - - - ¥ i . " conception intégréefla plus courte de la connexion de
Intelligent / Sdr / Trés efficace / Economie d’énergie et protection de I'environnement = 43 : tension et la multiple protection de surveillance disolation ;
1% Conception sectionnelle de sécurité de la tension au

niveau du systéme :
lorsque l'interrupteur de maintenance est retiré et que le
systéme tombe en panne ou que la clé est déconnectée,
le systéme de tension est automatiqguement déconnecté et

. la tension maximale ne doit pas étre supérieure a 76,8 V.
L ]



Instrument a

Fonction de décélération lors du braquage : La fonction de infc
décélération automatique lors du braquage standard peut réduire
le risque de basculement lors du braquage ;

Décélération automatique lors du braguage

Gestion de Gestion de
batterie @ conduite

Formulaires de
rapports
intelligents

Gestion de
véhicule

Plate-forme a combustion interne,
stable et fiable

L'ensemble du chariot élévateur est
développé sur la base de la
plate-forme du chariot élévateur a
combustion interne, et toutes les
pieces sont matures et fiables. Il
présente les avantages de haute
performance, de haute stabilité et de
haute adaptabilité environnementale
du chariot élévateur & combustion
interne, ainsi que les caractéristiques
écologiques et de protection j
environnementale du chariot -
élévateur au lithium.
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Conception ergonomique,
intelligente et confortable

L'amorti
manute

La poignée de commande du frein de stationnement Le mét & vue |arge optimise ugle d on de stionnement et il est
a cliguet permet d'economiser de |la main d'ceuvre ; conforta Ur pour le fonctionnement;

N | Points de maintenance centralisés, rapid-

es et pratiques pour la maintenance

« Le chariot se caractérise par un angle d'ouverture de capot de 80° et un mécanisme d'ouverture simple. La serrure a clé est
optionnelle.

« La disposition optimisée de la structure du chariot offre un grand espace interne et une maintenance pratique ;

« La conception modulaire de I'ensemble alimentation et du systeme électrique offre une maintenance pratique et un faible co(t ;




G2 4-5t
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Nota : L'axe vertical represente la capacité de charge et 'axe horizontal
représente le centre de charge qui est calculé a partir de la surface avant
des fourches & la gravité de |la charge standard, la charge standard
signifie un cube avec une longueur de bord de 1 000 mm. Lorsque le
maét est incliné vers I'avant, en utilisant des fourches non standard ou en
chargeant de grosses marchandises, la capacité de charge sera réduite.
La capacité de charge du mét standard a différents centres de charge
peut étre connue a partir de ce tableau des charges.

Hauteur de Capacité de charge (k) Hauteur Levéa libre Poids an service (kg) dinclinaison du

Maddle de M8t | 2 a00 masimale (mélt sbaissh] | javec dossier) mat
{mm} : {mm} @B’

@500 4548500 SU@B00 5600 A@500 4548500 5bEDE00 a@eon
M250 2500 4000 4500 5000 5000 1880 150 5825 8180 8535 7000 812
M300 3000 4000 4500 5000 5000 2240 150 5890 6245 600 7050 812
M330 3300 4000 4500 5000 5000 2390 180 5630 6285 6640 To80 &M12
M3so 3500 4000 4800 5000 5000 2490 150 5855 6210 B565 Toss 612
M370 3700 4000 4500 5000 5000 2590 150 5820 8335 8830 7115 812
M40 4000 4000 4500 5000 So00 2780 150 &070 6425 &780 7195 &i12
M425 4250 4000 4500 5000 2915 150 BI105 6480 BE15 7220 85
M450 4500 __,mw_ _4304_5@0— ;5@, 3040 150 6135 8430 6845 7240 &8
maTs 4750 2000 5 = 3488 150 8165 8520 sa75 7285 o5
M500 5000 bl i 4 3240 150 8200 8555 8810 7290 a8

3700 4200 4600

M550 5500 2200, Rl by ik 3590 150 6315 8670 7028 7385 88
ME00 8000 *3200 3600 *3300 3840 150 6380 8735 7090 7435 8

i e e Capach de cherge (k3) it sy ("L;:‘:%::ﬂ Pokds an servce (kg) maﬁ;m
" weswo | ssewo | seso | semw |aasimgs0 | m@e0 | 4@sl0 | 4s@S0 | s@sm | s@e el
250 2500 4000 4500 5000 5000 1850 745 &40 5828 8183 853 6969 a2
2300 3000 500 5000 5000 2240 1035 890 5883 8238 8583 7029 &2
ZM330 3300 4500 5000 5000 2380 1185 1040 5923 8278 B833 ToT4 B2
zZm350 3500 500 5000 5000 2450 1265 1140 se48 8308 sss8 7004 a2
2mat0 3700 4500 5000 5000 2880 1365 1240 5073 8328 8s83 7124 &2
2400 4000 4500 5000 5000 2790 1588 1440 6063 8418 B7T73 T214 B2
Z2s 4250 4500 5000 5000 2915 1o 1565 6103 s456 8813 7284 68
Zmas0 4500 200 e s 3040 ws | e oa e 5853 7204 816
20475 4750 a2 0 s 3185 1980 1815 13 8538 8893 7338 816
Zm500 5000 doon. 2 A 3280 2085 1840 6218 8573 s920 7374 &6
Zmss0 5500 . e S0 B 3590 2385 2240 6333 5568 7043 7489 86
ZMB0G 8000 “3200 *3600 *3800 *3600 3840 2835 2480 6383 B738 083 TE44 :0:]

101 | Fabricant HELI]
102 | Modsle cPD40 | CPD45 cPDso cPDS0
103 | Numéro de configuration G2A1L G2A11LI-600
104 | Capacité nominale kg 4000 | 4500 5000 5000
105  Distance des centres da charge = mm 500 600
106 | Mode dalimentation Batterie su lthium
107 | Mode dentrainement. Type assis
1.08 Porte-a-faux avant x mm SB0 =113
1.09 Empatiement ¥ mm 2100
Folds
201 | Polds total kg 5S0/E5E0 62455815 BEOOEZTD TOSWET20
202 | Charge par essiel (en charge, avant/anisre) kg 8990900 7201025 104301170 1077001280
203 | Charge par essieu (4 vide, avantiarrére] kg 29702520 295003295 29003700 300014050
—= < s s arrk -
| & ! Prieu & bandage solide
302 | Dimension du prow, avent 82515 I 300-15
303 | Dimension dupneu 7.00-12
304 | Rouss, nembre de rouss avantlamiare {x = rouss matrices) 2002 (double pnew 4X2)
308 | Bands de roulsment avant b,y mm 1180
306 | Bande de roulement, amire " mm 1190
Dimensions
401 | Angle ison du mét ol & 812
402 Hauteur (mat abaissé) h, mm 2275
403 | Hauteur de levés libre h, mm 150
404 | Hauleur de levage (standard) h, mm 3000
405 | Max hauteur dtendue maximale (avec dossier) h, mm 4250 4405
408 | Hauleur du foit de protection b, mm 2360
407 | Hauteur du sidge par rapport au SIP (au sal) h, mm 1080
4.08 Hauteur da I'atielage de remarquage hy i 430
408 | Langueur totale (ayec fourche) I, mm 4265 4275 4325 4525
410 | Longuedr totale (sans fourcha) 1, mm 3185 3205 3255 3305
4.1 Largeur lotale b, mm 1480
412 Dimansions de la fourche : épaisseur x largeur x longueur siall mm S0x150x1070 6816011220
413 1] W
414 b, mm 13404300
415 15 5ol (en charge, entre les méts = i N
416 | Garde au sol (centrs de Fempattement) m, mm 230
447 | Largeurdu p;é-;mrfem_l;sﬂ* angle droit pour palette Ast mm 4810 484D ll 4890 4740
118 | .,,_,._,,.—,r e ok o it 03 T Ast mm 4810 4840 | 4850 4840
419 | Min, m'yqndcbrltl-u'ap:;lﬂu Wa mm 2850 2880 | 2930 2870
B0 Vitesse de {en charge/ vide) kmih 18018 1819 1819 1718
502 | Wiesse de levage (en charge/d vide) mis 450500 420500 3907500 IBOATO
503 | \iesse dabaissement (an chargels vide) s 450450
504 | Effort de traction maximal (en chargeld vide) N 23120
505  Capacith de gravissement » (@n charga'd vide) % 1920 18020 17120 15720
Batteris
601 | Tens (st en option ViAh Standard 153.8/230 En option 53.6/250a53.6/348
BO2 | Masse (Min/Max) kg 3250455 kg
| Motsuretcontsieur
701 ssance du moteur o entrainement (S2-60min) KW 25
7.02 | Puissance du moteur de levage (53-15%) KW 20
703 | Mode de contriée du moteur dentrainement MOStubelAC
7.04 | Mode de contréle du moteur de levage Tube MOSICA
Denndes
801 | Frein do servicelFrein d Freinage assisté hy & cliquet mécanique
8.02 | Prassion de service pour les accesscires Mpa 14
7 il
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MNota : 4-5t@500 la hauteur de levée libre est augmentée de +295mm lorsqu'il n'y a pas de dossier.
S5t@600 la hauteur de levée libre est augmentée de +447mm lorsqu'il n'y a pas de dossier.

s Capacith do charge (kg) Fistee e m}:‘“""‘ Poids en senvice (ky) d‘hd?n:-Eonm
fmm) prens s@e0 | WASBI@N0| s@eon | AMSUN@S0 | mgeso | ags0 | 4smsw0 | s@s0 | s@soo o
2sM380 3600 0 20 1940 1990 730 530 6048 5403 6758 7243 816
Z5MM00 4000 o 4800 2080 2130 570 m | eoss 8453 sa08 7308 86
Zsha3s 4350 ik Jem 2180 2240 80 8a0 8143 8488 5353 7333 18
ZshMs0 4500 o0 o 2240 2280 1030 830 B158 5513 5858 7383 a8
ZSMATD a700 %%:‘i .‘?}}E‘u‘ 2305 2355 1085 955 5183 8538 5353 7378 &8
zsms00 5000 2 s 2440 2490 1230 1130 5233 s583 8843 7428 818
25Ms40 5400 a0 a0 2560 2640 1380 1280 5343 5688 7053 7543 i
Z5MB00 8000 *3200 *3500 2780 2840 1580 1480 B413 s768 7123 7518 &8
Z5M850 8500 ~2500 3100 2980 3040 1780 1880 5438 8843 7198 7658 &8
ZsM700 7000 *1300 *2000 *2500 *2500 3185 3215 1855 wss | sesa 5808 7283 7783 86

Nota : 4-5t@500 la hauteur de levée libre est augmentée de +340mm lorsqu'il n'y a pas de dossier.
5t@600 la hauteur de levée libre est augmentée de +430mm lorsqu'il n'y a pas de dossier.



